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The present invention concerns a device which is intended for supplying potable water 
which contains a large quantity of cationic particles. 

Recently, it was realized that potable water containing a large quantity of cationic 
particles is capable of promoting the maintenance of good health. 

One aim of the present invention is to produce an improved device for the supply of 
potable water to users which does not entail a complicated operation. 

Another aim of the present invention is to realize an improved potable water supply 
device for supplying a storage tank with potable water by means of an automatic control device. 

Other characteristics of the invention will appear upon reading of the description given 
hereafter with reference to the appended drawings in which: 

Figure 1 is a schematic sectional view of a potable water supply device which 
implements the present invention; 

Figure 2a is a partial cutaway front elevation of the supply device of Figure 1; 

Figure 2b is a partially cutaway side elevation of the supply device of Figure 1; 

Figure 2c is a plan view of this supply device; 

Figure 3 is a perspective view of a float-type switch used in this supply device; 
Figures 4a to 4d are partial sectional views of a four-way valve used in this supply 

device; 

Figure 5 is a perspective view of a mechanical assembly used in an automatic control 
device intended for actuation of said supply device in the form of an operating cycle; 
Figure 6 represents an electric circuit of this automatic control device; 
Figure 7 is a time-function diagram of operation of the supply device; 
Figure 8 is a schematic circuit of the water pipes used in combination with said supply 

device; 

Figure 9 is a schematic sectional view of a potable water supply device constituting a 
variant of the device of Figure 1 ; 

Figure 10 is a schematic view of another embodiment of the automatic control device 
comprising in particular the use of a timer device; 

Figure 1 1 represents an electric circuit of the control device of Figure 10; 

Figure 12 is a front elevation of a second embodiment of the present invention, partially 
cutaway, in which the automatic control device uses a manual adjustment device for starting an 
operating cycle of the control device; 

Figure 13 is a lateral sectional view of the embodiment of Figure 12; 

Figure 14 is a lateral elevation of a switching device used in the automatic control device 
of Figure 12; 
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Figure 15 is a perspective view of the switching device of Figure 14 and 

Figure 16 is a perspective view, after partial disassembly, of a device intended to add 
pellets of an additive intended to improve the taste qualities of the water. 

Figures 1 to 8 represent a potable water supply device which constitutes the first 
embodiment of the invention. This potable water supply device has container 1 whose interior is 
compartmentalized by porous partition 2, such as unglazed clay or biscuitware, into two 
chambers 3 and 4, negative electrode 5 being arranged in one of said chambers and positive 
electrode 6 being arranged in the other chamber. Partition 2 is preferably executed in the form of 
a hollow cylindrical unglazed biscuitware having pores 2 to 3 microns in diameter. Arranged in 
negative electrode chamber 3 is float 7 which has toggle rod 8 whose free end is mounted so as 
to pivot on bearing 9 mounted on the top plate of container 1 . Toothed sector 10 is attached to 
the part forming a pivot pin for toggle rod 8, and meshes with rack 1 1 which is guided in such a 
way as to be able to move in a horizontal direction by a pair of guide rails 12 arranged on the top 
plate of container 1. Limit switches FS-1 and FS-2 are arranged on the top plate and have 
respective pushbuttons respectively facing the front surface and the rear surface of contact 
component 13 connected with rack 11. Limit switch FS-1 is attached to support 14 mounted so 
as to slide along said guide rails 12 and positioned at the desired location by means of adjustment 
lever 15 mounted so as to pivot on the top plate of container 1. Limit switch FS-2 is attached to 
support 16 mounted in a stationary location above guide rails 12. 

The aforementioned supply device moreover comprises means for supplying chambers 3 
and 4 with natural water, the supply means in this embodiment being made up of water valve 17 
and valve device 18 arranged between negative electrode chamber 3 and tank 19 which is 
arranged under container 1 in order to store a volume of water containing a large quantity of 
cationic particles. Valve device 18 is preferably made up of a four- way plug-valve as illustrated 
in the drawings. This four-way plug-valve comprises plug-valve body or casing 18a, comprising 
plug-valve chamber 18b and four passages 18c, 18d, 18e and 18f and plug-valve rotor or plug 
comprising two passages 18h and 18i realized in said plug parallel to one another so that this 
four- way plug-valve 1 8 is capable of establishing a path connecting chambers 3 and 4 with one 
another, through passages 18c, 18e and 18h, when the plug of the plug-valve is turned to the 
position represented in Figure 4b, and of establishing paths which respectively connect negative 
electrode chamber 3 and tank 19 with one another, through passages 18c, 18d and 18i, and 
positive electrode chamber 4 and an emptying tube with one another, through passages 1 8e, 1 8f 
and 18h. As a result, this four- way plug- valve 18 is actuated in the order of the positions 
illustrated in Figures 4a to 4d. In other words, Figure 4a represents a starting position from which 
plug 1 8g is moved by motor M; Figure 4b represents a position in which the plug has been 
turned a quarter-turn from the starting position, Figure 4c represents a position in which the plug- 
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valve plug has been turned three eighths of a turn from the starting position, so that chamber 3 
and 4 are separated from one another by the body of said plug 18g of the plug-valve, and Figure 
4d represents a position in which the plug of the plug-valve has been turned half-turn from the 
starting position so that a volume of water containing a large quantity of cationic particles can 
run from negative electrode chamber 3 to tank 19, and the volume of water containing a large 
quantity of anionic particles can run from positive electrode chamber 4 to emptying tube 20. 
Before a cycle of the supply device according to the invention is finished, said plug 1 8g of the 
plug-valve is moved a half-turn so that it is brought back from the position of Figure 4d to the 
position of Figure 4a. 

Mounted in the aforementioned tank 19 is float 21, and mounted over said tank 19 is limit 
switch TSW which is positioned so as to be closed in response to the action of float 21 when the 
water level in tank 19 has fallen to a predetermined level due to consumption of said water. 

The supply device moreover comprises an automatic control device which consists of a 
mechanical assembly as represented in detail in Figure 5. The aforementioned mechanical 
assembly is designated by the reference numeral 22 and cooperates with rotating shaft 23, which 
is driven by means of reducing gear 24, by a motor M, and which is connected to plug 1 8g of the 
plug-valve. 

The aforementioned mechanical assembly 22 comprises cams 22a, 22b and 22c attached 
to rotating shaft 23 in a series arrangement and levers 22a', 22b' and 22c' arranged so as to be 
facing the respective cams and respectively comprising protuberances 24a, 24b and 24c forming 
cam followers, the extremity being mounted so as to pivot on common shaft 25, which is 
connected to the support structure of said mechanical assembly 22. 

Arranged on the support structure are limit switches LS-1, LS-2, LS-3 and LS-4, limit 
switch LS-1 being arranged facing protuberance 24a so that it can be actuated thereby, limit 
switches LS-2 and LS-3 being arranged in a similar manner with respect to protuberance 24b, 
and limit switch LS-4 being arranged in a similar manner with respect to protuberance 24c. Limit 
switch LS-3 is of the type which is normally open, and the other limit switches LS-1, LS-2 and 
LS-4 are of the type which is normally closed. 

Cams 22a, 22b and 22c are provided with protuberances 26a, 26b and 26c positioned 
with respect to one another with a phase difference of 45°, in the direction of rotation of shaft 23, 
and are actuated in such a way as to push the free ends of levers 22a', 22b' and 22c' separately 
so that limit switches LS-1, ... are individually actuated by the action of the lever. 

A device intended for actuating water valve 17, by alternately positioning it in its open 
and closed positions, is designated by reference numeral 27. This control device 27 is made up of 
cam 27a mounted on shaft 23 and having protuberance 27b, and of lever 27c arranged under said 
cam 27a, lever 27c being mounted so as to pivot in its central part on bearing 28 mounted on the 
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support structure, said lever 27c comprising roller 27 arranged facing protuberance 27b so that it 
can come in contact with it. Lever 27c pushes the top of valve stem 17a of water valve 17 against 
the elastic loading of a spring (not shown) which keeps water valve 17 closed, when 
protuberance 27b pushes roller 27d downward. As a result, water valve 17 is then opened. 
Protuberance 27b is in phase with said protuberance 26a, in the direction of rotation of shaft 23. 

The potable water supply device to which the present invention relates moreover has a 
means of adding an additive, which is intended for improving the taste or the quality of the 
potable water, when natural water is supplied to chambers 3 and 4. Said additive is chosen from 
the group consisting of the metals and metallic compounds, for example, calcium chloride. 

The means intended for introducing an additive include tank 29 which is intended to 
contain said additive in liquid form and plunger pump 30 which comprises a plunger (not shown) 
and control rod 30a which can be actuated by the tilting movement of lever 27c so as to supply a 
dose of said additive to chambers 3 and 4. The aforementioned plunger pump 30 is actuated by 
the movement of lever 27c when, by the action of lever 27c, water valve 1 7 is opened, so as to 
draw the liquid additive into the chamber of the pump, and by the following movement of said 
lever, when valve 17 is closed, so as to deliver the liquid to the chambers. 

The aforementioned positive electrode chamber 4 comprises a vertical sliding guide 
attached to the top plate of container 1 . Float 3 1 is arranged in said chamber and includes rod 
31a, which is capable of moving vertically along the sliding guide and projecting through an 
opening formed in the top plate. Attached to the upper part of this top plate is normally-closed 
limit switch FS-3, which includes a control button facing the upper end of rod 3 la so that it can 
come into contact with it, so that this limit switch FS-3 is closed when its button is not in contact 
with rod 31a, when float 3 1 has fallen subsequent to the evacuation of water from chambers 3 
and 4. 

The electric circuit of control device 22 1 of the switches is represented in Figure 6 in 
which, connected to the terminals of DC source C, via main switch MS, are electrodes P (namely 
negative and positive electrodes 5 and 6) and limit switch LS-3, which are connected in series, 
and, via main switch MS and limit switch TSW, limit switches LS-1, LS-2 and LS-4 connected 
in series with one another. Respective limit switches FS-1, FS-2 and limit switches connected in 
series TSW and FS-3 are connected in parallel with respective limit switches LS-1, LS-2 and 
LS-4, in that order. 

During operation, the water level, due to the consumption of potable water contained in 
said tank 19, falls to the predetermined level so that switch TSW is closed by the action of said 



1 [Translator's note: the circuit description in the text of the original does not match the schematic diagram of 
Figure 6.] 
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float 21 . Given that switch FS-3 is at this stage closed (the reason for this will be explained 
clearly hereafter), voltage is applied to motor M. Due to the starting of motor M, shaft 23 is 
rotated until plug 1 8g of the plug-valve is moved from the position represented in Figure 4a to 
that represented in Figure 4b, so that protuberance 26c is released from contact with lever 22c', 
which thus brings about the separation of protuberance 24c from the control element of switch 
LS-4, and causes switch LS-4 to go to the closed position. At this stage, during which plug 18g 
of the plug- valve moves to the position represented in Figure 4b, protuberance 26a pushes lever 
22a' down so as to bring protuberance 24a in contact with the control element of switch LS-1 
and thus bring about the opening of switch LS-1. Motor M is thus disconnected and stops, and 
simultaneously, cam protuberance 27b pushes lever 27c down, thus bringing about the lowering 
of valve stem 1 7a so that water valve 1 7 is opened. 

Chambers 3 and 4 are filled with natural water from valve 17 up to the same level, given 
that chambers 3 and 4 are placed in communication with the path formed by said four- way plug- 
valve 18, represented in Figure 4b, so that float 31 is moved upward and limit switch FS-3 is 
opened. 

When float 7 has risen up to the predetermined level, toothed sector 10 turns, bringing 
about the movement of rack 11, which, in turn, brings contact component 13 out of contact with 
the button of limit switch FS-1, with the corresponding closing of said switch FS-1. 

Following this operation, voltage is again applied to motor M so as to bring about the 
rotation of shaft 23 so that protuberances 26a and 27b are released from levers 22a' and 27a, 
which brings about the closing of switch LS-1 and water valve 17. The actuation of lever 27b 
results in dumping of the liquid additive coming from tank 29 into positive electrode chamber 4, 
by the pumping action of plunger pump 30. 

Because of the rotation of shaft 23 by an angle of 45°, plug 18g of the plug-valve is 
moved from the position represented in Figure 4b to that represented in Figure 4c. At this stage, 
protuberance 26b pushes lever 22b' down so that protuberance 24b in the form of a cam follower 
is lowered so as to push the control elements of said switches LS-2 and LS-3, which brings about 
the opening of switch LS-2 and the closing of switch LS-3. As a result, motor M is stopped, and 
the supply current is sourced to electrodes P. While the ionization occurs, the cationic particles 
are transferred, through partition 2, from chamber 4 with positive electrode 5 to negative 
electrode chamber 3, by electroosmosis, so that the level of the water in negative electrode 
chamber 3 rises, and the volume of water contained in positive electrode chamber 4 is made 
acidic by a large quantity of anionic particles remaining in said volume of water. 

The volume of water contained in negative electrode chamber 3 is preferably regulated so 
as to contain a large quantity of cationic particles so that this volume of water is made alkaline 
and has a pH of 8.2. To this end, in this embodiment, the body of limit switch FS-1 is moved by 
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the operation of lever 15 so as to modify the switching point of said switch FS-1 so that it 
functions in connection with a different level from that for which float 7 acts originally in order 
to actuate switch FS-1 positioned in a first location. 

When float 7 is raised by the effect of electroosmosis, the toothed sector turns further in 
order to bring about the movement of rack 1 1 so as to bring it in contact with the button of limit 
switch FS-2, and thereby close this switch FS-2. As a result, motor M is again rotated, and 
protuberance 26b is separated from the position in which it pushes lever 22b' so that switch LS-2 
is closed and switch LS-3 is open, with the result that the ionization is stopped. 

When motor M has turned through an angle of 45° and plug 18g of the plug-valve has 
reached the position shown in Figure 4d, protuberance 26c pushes lever 22c', and protuberance 
24c then brings about the opening of switch LS-4, resulting in the stopping of motor M. As a 
result, the volume of water made alkaline, containing a large quantity of cationic particles runs 
through the four- way plug- valve, from negative electrode chamber 3 to tank 19, so that float 21 
is moved upward so as to bring about the opening of switch TSW. The volume of water that 
contains a large quantity of anionic particles runs through four-way plug- valve 18, from positive 
electrode chamber 4 to emptying pipe 20. As the volume of water is evacuated from positive 
electrode chamber 4, float 31 drops, which brings about the closing of limit switch FS-3. Thus, a 
cycle of the potable water supply device according to the invention is completed, and the next 
cycle begins when the level of water in tank 19 has fallen and the movement of float 21 brings 
about the closing of limit switch TSW. 

In this embodiment, the potable water supply system according to the invention 
preferably has a circuit of water pipes as represented in Figure 8. In other words, three plug- 
valves 32, 33 and 34 are connected, by means of single water pipe 35, with distribution spout 36. 
Plug-valve 32 is directly connected to main water distribution pipe 37, plug-valve 33 is 
connected to main water distribution pipe 37 by means of filter 38, and plug-valve 34 is 
connected to main pipe 37 by means of filter 38 of the water supply device of the invention and 
secondary filter 39 which are connected in series. 

In order to obtain natural water from said spout 36, only plug-valve 32 is opened, and 
plug-valves 33 and 34 are closed; in order to obtain filtered water from said spout, only plug- 
valve 33 is opened, and plug-valves 32 and 34 are closed. Finally, in order to obtain potable 
water containing a large quantity of cationic particles from said spout, coming from tank 19, only 
plug-valve 34 is opened, and plug-valves 32 and 33 are closed. 

Figure 9 represents another embodiment of the invention which constitutes a variant of 
the first embodiment; in this embodiment, float 7 is arranged in positive electrode chamber 4 and 
has control rod 8 which is capable of moving vertically so as to actuate neighboring limit 
switches FS-1 and FS-2 arranged vertically one above another. 



8 



Another embodiment of the automatic control device which uses a timer is represented in 
Figures 10 and 1 1. The automatic control device comprises shaft 101 provided with toothed 
sector 102 which engages pinion gear 103 supported by shaft 104 connected to the plug of four- 
way plug- valve 105 which has the same structure as that of the first embodiment. Rotating shaft 
101 comprises cam 106 in contact with roller 107 mounted at the end of valve stem 108a, which 
is part of water valve 108, which has the same structure as that of the first embodiment, so that 
water valve 108 is opened by cam 106 when it pushes roller 107. Normally-closed limit switch 
LS-2 is actuated when cam 106 turns through a predetermined angle. Attached to the end of shaft 
101 is toothed wheel 109a which meshes with toothed wheel 109 mounted on the output shaft of 
reducing gear 110, said toothed wheel 109a including cam 1 1 1 formed on its surface. Rocker 
element 112 whose rocking is controlled by this cam 111 is mounted so as to pivot, at its central 
part, about pivot pin 1 13, and is pulled by spring 1 14. Normally-closed limit switch LS-1 is 
actuated when cam 1 1 1 pushes the button of this switch LS-1 subsequent to the rotation of the 
shaft of the reducing gear; the end of oscillating component 1 12 is located opposite limit switch 
LS-3 of the normally-open type, which is closed by lever 1 12 when it pivots against the elastic 
loading of spring 1 14. 

Moreover, said control device comprises means for manually triggering a cyclical 
operation of the water supply device. In other words, the control device includes start button 115 
provided with shaft 1 16 to which is attached toothed wheel 117, which meshes with toothed 
wheel 118 attached to triggering shaft 119 which is part of timer T. Attached to the end of shaft 
1 16 is control element 120 for actuating normally-open limit switch SS. Triggering shaft 1 19 can 
be stopped by the braking action produced by lever 122 coming to rest on toothed wheel 1 17 
under the action of the elastic loading of spring 1 14. 

Preferably, cam 121 is attached to rotating shaft 101 and is in contact with roller 122 
mounted on crankshaft 123. The aforementioned roller 122 is used to actuate plunger 124 of 
suction plunger pump 125 in order to provide the electrode chambers with the additive intended 
for improving the taste or quality of the water. 

An electric circuit of this control device is shown in Figure 1 1 . In the drawing, electrodes 
P (negative electrode 5 and positive electrode 6) and relay-controlled normally-open switch 
RS-1, which are connected in series with one another, are connected to the two terminals of DC 
source C, by means of main switch MSW. Connected in series between the terminals of DC 
source C are motor M, limit switch LS-1, normally-closed switch SW-2, which is part of timer 
device T, and main switch MSW. Connected in series between one of the terminals of DC source 
C and one of the connection points of motor M are limit switch LS-2, switch SS for starting the 
operation, and relay-controlled normally-closed switch RS-2. Limit switch FS is connected in 
parallel with limit switch LS-2. 
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The relay controlling switches RS-1 and RS-2, limit switch LS-3 and normally-open 
switch SW-1 which is part of timer T are connected in series between the terminals of source C. 

During operation, button 1 15 is actuated so as to bring about the closing of switch SS and 
the simultaneous starting of timer T so that switch SW-1 closes and switch SW-2 opens. At this 
stage, motor M is rotated, subsequent to the closing of the circuit formed by switches LS-2, SS 
and RS-2, so as to make shaft 101 turn. The plug of four- way plug- valve 105 turns from the 
position represented in Figure 4a to that represented in Figure 4b so that switch LS-2 is opened 
by the action of cam 106, thus bringing about the stopping of motor M. Cam 106 acts in such a 
way as to open water valve 108, and the chambers are filled with natural water by means of 
water valve 108. In this case, given that the chambers are connected to one another by means of 
four- way plug- valve 105, the volumes of water of the two chambers rise to the same level. When 
the water level of the chambers reaches a predetermined value, the upward movement of a float 
mounted in one of the chambers produces the closing of switch FS in such a way as to place 
motor M in rotation again and then to close switch LS-2. 

Due to the operation of motor M, the plug of the plug- valve goes to the position 
represented in Figure 4c, so that cam 1 1 1 acts in such a way as to make lever 112 tilt against the 
elastic loading of spring 1 14, in order to close switch LS-3 and to release timer device T from the 
action of the brake; then water valve 108 is closed. Due to the closing of switch LS-3, relay R is 
energized and acts in such a way as to close switch RS-1, and voltage is applied to electrodes P. 
Simultaneously, switch RS-2 is opened, and the motor is stopped. After the predetermined 
duration, timer T functions so as to automatically bring about the opening of switch SW-1 so as 
to cut the supply of current to relay R and bring about the closing of switch SW-2. As a result, 
relay controlled switches RS-1 and RS-2 are actuated inversely in order to bring about the 
starting of motor M, so as to place shaft 101 in rotation. At this stage, during the course of 
operation of timer T, shaft 1 16 is rotated by triggering shaft 1 19, by means of toothed wheels 
1 1 8 and 1 17, so that switch SS is opened. Current is thus provided to motor M by means of 
switches LS-1 and SW-2, when timer T automatically changes state. 

Due to the rotation of shaft 101, cam 1 1 1 acts in such a way as to open switch LS-1, so as 
to stop motor M so that the plug of the plug-valve is moved from the position shown in Figure 4c 
to that shown in Figure 4d. 

At this stage, the potable water containing a large quantity of cationic particles contained 
in the negative electrode chamber runs through the path formed by four- way plug-valve 105 to a 
storage tank, and the water remaining in the positive electrode chamber runs through the other 
path formed by four- way plug-valve 105 to the emptying pipe, so that one operating cycle of the 
potable water supply is completed. 
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Start button 115 provided for interlocking switch SS and timer T can be replaced by a 
float mounted in the storage tank and by a limit switch cooperating with said float. In this case, 
the limit switch is closed subsequent to the movement of the float, so as to bring about the 
rotation of shaft 116 until switch SS and timer T are interlocked. 

A third embodiment of the invention is represented in Figures 12 to 15; in this 
embodiment, a means for manually setting a starting point for an operating cycle of the potable 
water supply device is provided. In other words, the water supply device in this embodiment 
comprises container 201, whose interior is divided in order to form two chambers 202 and 203, 
by porous partition 204, for example hollow cylindrical unglazed porcelain or biscuitware. 

Negative electrode 205 is arranged in chamber 209 [sic; 202]. Said partition 204 has 
overflow edge 204a over which natural water runs from chamber 203 to chamber 202 after said 
chamber 203 has been filled with water. 

Mounted in negative electrode chamber 202 is float 207 suspended from control lever 
208 in such a way that float 207 is capable of moving vertically, said lever 208 being mounted so 
as to pivot by means of pivot pin 208a arranged on the top plate of container 201. Cooperating 
rod 209 mounted vertically so as to pivot at the end part of lever 208 is connected at the bottom 
end to component 210 provided for controlling four- way plug- valve 211, which has the same 
structure as that of the four-way plug-valve of the first embodiment. 

This four- way plug- valve 21 1 is connected to four pipes 21 la, 21 lb, 21 lc and 21 Id. Pipe 
211a connects to negative electrode chamber 203 [sic; 202], pipe 21 lb to storage tank 212, pipe 
21 lc to positive electrode chamber 204 [sic; 203] and pipe 21 Id to emptying pipe 213. Plug 
21 le of plug-valve 21 1 is connected to camshaft 214 on which shaft 215 is mounted coaxially so 
as to rotate. First control element 216 is attached to said shaft 215, and second control element 
217 is attached to first shaft 214. Active clutch component 216b is connected by said shaft 215, 
and passive clutch component 217b is connected to first shaft 214. The respective control 
elements 216 and 217 include parts which rest one on the other, 216a and 217a, which are pulled 
toward one another by extension spring 218. Moreover, control element 216 has fixed pin 219, 
and fixed piece 220 is attached to control lever 221a which is part of water valve 221 whose 
structure is similar to that of the first embodiment. The aforementioned 219 and piece 220 are 
pulled toward one another by tension spring 222. 

Control element 216 comprises cam 216c formed on its lower surface and which comes 
in contact with roller 223 mounted so as to rotate at the end of lever 221a. 

Clutch component 224 is mounted so as to slide on support structure 225 and is pulled by 
tension spring 226 in a horizontal direction, perpendicular to the axis of rotation of control 
elements 216 and 217. The upper end of clutch component 224 forms two clutch parts 224a and 
224b separated laterally from one another and each having a rounded surface on its lower side so 
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as to be able to engage with and disengage from said clutch components 216b and 217b. Clutch 
part 224b projects more towards clutch component 217b than does the other clutch part 224a 
towards clutch component 216b so that when clutch component 224 is moved back against the 
force of spring 226, clutch part 224a first disengages from clutch component 216b, and then the 
other clutch part 224b disengages from clutch component 217b. 

Moreover, this clutch component 224 comprises notch 224c formed between clutch parts 
224a and 224b, which cooperates with catch 210a formed at the free end of control element 210. 

Clutch components 216 and 217 are situated facing stop device 225 mounted so as to 
pivot on the support structure, said stop device 225 ensuring the synchronization of rotating shaft 
215. Said stop device 225 comprises catch part 225a, which is capable of being inserted in the 
space formed between clutch parts 216a and 217a and of preventing component 216 from being 
placed in rotation in a direction opposite that in which it is pulled by spring 218. 

Water valve 221 has valve stem 221b which is pulled upward by a spring, as shown in the 
drawings, so as to break the connection between inlet 221c and outlet 22 Id. The upper end of 
said valve stem 221b rests on the lower surface of control lever 221a and is pushed downward 
when said lever is lowered in such a way as to make possible the connection between the valve 
inlet and the outlet. The control lever comprises a central part mounted to pivot on the support 
structure and a free end arranged vertically facing the upper end of piston rod 226, which is part 
of a device for adding a liquid additive intended to improve the organoleptic qualities of the 
water and which will be described hereafter. This device intended for introducing an additive 
also comprises storage tank 227, which is used to hold a liquid additive and which connects to a 
nonreturn valve which includes piston rod 226. 

Mounted in a corner of positive electrode chamber 203 is hollow cylinder 232 which 
comprises upper chamber 232a and lower chamber 232b. Lower chamber 232b communicates 
with negative electrode chamber 202. Separating partition 232c which separates chambers 232a 
and 232b comprises connecting opening 232d. The lower edge of partition 232c which surrounds 
opening 232d forms annular valve seat 232e. 

Mounted in lower chamber 232b is spherical float 233 which can rest on seat 232e. 
Moreover, partition 232c comprises opening 232f which connects chambers 232a and 232b. 
Mounted in upper chamber 232a is spherical float 234, which comprises a vertical rod that 
cooperates with normally-open limit switch 235, mounted on the top plate of cylinder 232. 
Normally-closed limit switch 236 is connected in series with limit switch 235 and is capable of 
being switched by the pressure exerted by control element 237 mounted on lever 221a. 

Pivot pin 208a, on which lever 208 is mounted so as to oscillate, can be moved in order to 
adjust the lever arm of lever 208. 
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Cooperating rod 209 comprises vertical slot 209a through which two pins 238, mounted 
on hollow cylindrical frame 239, can slide, so that the movement of this rod 209 is limited to a 
certain distance in the vertical direction. 

Lever 203 comprises guide slot 208b, which extends along its longitudinal direction and 
through which, inserted so as to slide, is the aforementioned pin 208b which is attached to rack 
240 which is capable of moving in the longitudinal direction of lever 208. Pinion gear 241 
engages with the rack 240 and is fixed on a shaft 242 extending in a direction perpendicular to 
that according to which lever 208 extends. Shaft 242 is mounted to pivot, and its end is provided 
with a button. 

As a result, rack 240 is moved by rotation of said button, that is, by pinion gear 241, so 
that shaft 208a moves in slot 208b and makes it possible to adjust the lever arm of lever 208. 

During operation, when shaft 215 is rotated counterclockwise shown in Figure 14, clutch 
component 217a is placed in rotation with component 216a so as to bring about the engagement 
of clutch parts 216b and 217b with cooperating parts 224a and 224b. At this stage, during which 
clutch part 217b is engaged against part 224b, clutch part 216b continues to turn beyond part 
224a in the counterclockwise direction. When the force applied to shaft 215 is eliminated, 
control element 216 is brought back in the clockwise direction by the elastic loading of spring 
218 until clutch part 216b is engaged against part 224a and so as to bring about the formation of 
a space between components 216a and 217a. 

At this stage, catching part 225a of stop component 225 sliding on the periphery of 
components 216a and 21 7a is inserted in this space due to a pushing action. As a result, first 
control element 216 cannot be placed in counterclockwise rotation before second control element 
217 has been placed in clockwise rotation. 

When clutch component 216a comes in contact with component 217a, camshaft 214 is 
rotated so as to close the four-way plug-valve. Simultaneously, the cam surface of component 
216 pushes roller 223 and brings about the pivoting of lever 221a in the counterclockwise 
direction in Figure 14, resulting in the opening of water valve 221 . 

After the opening of water valve 221, positive electrode chamber 204 is filled with 
natural water, and the water is then introduced into negative electrode chamber 203 by running 
over the overflow edge. The operation of the tilting of lever 221a brings about the closing of 
limit switch 235 so as to apply voltage to electrodes 205 and 206. 

The water supplied to negative electrode chamber 203 runs into lower chamber 232b of 
cylinder 232 so that float 233 reaches its maximum height in which case float 233 is slated in 
seat 232e, and opening 232d is closed; the water is then introduced through opening 232f into 
upper chamber 232a. The level of water in upper chamber 232a rises with a time shift with 
respect to that in negative electrode chamber 203, and float 234 is raised by the rise of the water 
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level so as to actuate limit switch 236, bringing it to the closed state, voltage then being applied 
to electrodes 205 and 206 in order to bring about the ionization. 

When the level of water in negative electrode chamber 203 rises due to the 
electroosmosis, float 207 moves upward, and lever 208 is tilted. The tilting of lever 208 has the 
effect of lowering cooperating rod 209, which pushes clutch component 224 backwards, 
releasing clutch part 224a from cooperating clutch part 216b so as to lead first control element 
216 to be placed in rotation under the effect of the elastic loading of the spring, in the clockwise 
direction, and simultaneously, roller 223 is pushed by the cam surface of component 216 and 
closes the water valve. 

The liquid additive is supplied to chamber 203 by the back and forth movement of 
plunger 227b, which is actuated by the tilting of lever 221a. 

When first control element 216 is placed in rotation, tension spring 218 stretched between 
components 216 and 217, is placed under tension so as to bring about the rotation of second 
control element 217 when clutch part 217b is disengaged from part 224b. The moment that the 
disengagement of part 224b takes place is delayed by a certain amount of time after part 224a 
disengages from clutch part 216b, so that camshaft 214 is placed in rotation after electrodes 205 
and 206 have been disconnected. 

The rotation of camshaft 214 brings about the opening of the four- way plug- valve and the 
transfer of the volume of water containing a large quantity of cationic particles, by means of the 
four- way plug- valve, from negative electrode chamber 203 to storage tank 212. The volume of 
water remaining in positive electrode chamber 204 runs through the four- way plug- valve to the 
emptying pipe. 

Figure 16 represents another embodiment of the device intended for introducing the 
additive, where the additive consists of a number of tablets. This device is positioned on the top 
plate of the container and comprises a distribution plate made up of sector 301 mounted so as to 
pivot on fixed shaft 302, outlet opening 303 formed in vertical wall 304 so as to be located 
opposite sector 301, storage space 305 arranged on the rear side of said wall 304, a pair of guide 
rails 306 arranged on both sides of storage space 305, plunger component 307 mounted so as to 
slide along rails 306 and pulled by compression springs 308 towards opening 303. Sector 301 
cooperates, for example, with vertical rod 309, which acts in the same way as rod 209 
represented in Figures 12 to 15. 

The tablets of additive in the solid state, which are intended to improve the quality of the 
water, are arranged between wall 304 and component 307 and are distributed by the pivoting of 
sector 301 so as to push the prior tablet through concave recess 301a of sector 301 and to cause 
the tablet to fall into the electrode chamber. 
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Claims 

1. A potable water supply device, characterized by the fact that it comprises a chamber 
containing a negative electrode, a chamber containing a positive electrode, a porous partition for 
separating the chambers, a partition through which the cationic particles are transferred in the 
negative electrode chamber and the anionic particles are transferred in the positive electrode 
chamber by the effect of an ionization current applied to the electrodes, a tank arranged below 
the negative electrode chamber intended for storing a volume of water containing a large 
quantity of cationic particles, a plug- valve system arranged between the tank and the negative 
electrode chamber, a means for supplying the chambers with natural water, and a control device 
for sequentially bringing about the filling of the chambers with natural water, the application of 
voltage to the electrodes, then the transfer of the water containing a large quantity of cationic 
particles from the negative electrode chamber to said storage tank. 

2. The potable water supply device according to Claim 1 , characterized by the fact that 
the control device comprises a first float arranged in the tank, a first switching device intended to 
be actuated in response to the action of said first float, when said float is lowered to a 
predetermined level due to the consumption of the water contained in said tank, at least a second 
float arranged in at least one of said chambers, a second switching device intended to be actuated 
in response to the action of said second float, when said second float is moved to a first level and 
to a second level which are determined in such a way that the chambers are filled with natural 
water until the water reaches the first level, and the ionization takes place and continues until the 
water reaches the second level in the chamber in which the second float is arranged, and an 
automatic control system which comprises a switch control device, which includes a means for 
triggering the starting of an operating cycle following a signal from the first switching device, 
when the first float is lowered to the predetermined level and in order to actuate the supply 
means in such a way as to bring about the filling of the chambers with natural water; a means for 
actuating the supply means in the opposite direction so as to stop the supply of natural water 
following a signal from the second switching device, when the water reaches the first level and a 
means for triggering the supply of ionization current to the electrodes, a means for stopping the 
supply of current to the electrodes following a signal from the second switching device, when the 
water reaches the second level due to the electroosmosis, and a means for actuating the plug- 
valve system so that the negative electrode chamber communicates with the tank, thus 
completing the operating cycle. 

3. The potable water supply device according to Claim 1, characterized by the fact that 
the control device comprises a first float arranged in the tank, a first switching device intended to 
be actuated in response to the action of said first float when the float is lowered to a 
predetermined level due to the consumption of the volume of water contained in the tank, at least 
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a second float arranged in at least one of the chambers, a second switching device intended to be 
actuated in response to the action of the second float, when the second float is moved to a 
determined level in such a way that the chambers are filled with natural water until the water 
reaches the determined level, and an automatic control system which has a switch control device 
which includes a means for triggering the starting of an operating cycle following a signal from 
the first switching device, when the first float is lowered to the predetermined level and in order 
to actuate the supply means in such a way as to bring about the filling of the chambers with 
natural water; a means for actuating the supply means in the opposite direction so as to stop the 
supply of natural water following a signal from the second switching device when the water 
reaches the determined level, a means for triggering the supply of ionizing current to the 
electrodes, a timer device actuated simultaneously with the triggering of the supply of current 
and produced in such a way as to stop the supply of current after a predetermined time period, 
and a means for actuating the plug- valve system so that the negative electrode chamber 
communicates with the tank, thus completing the operating cycle. 

4. The potable water supply device according to Claim 1, characterized by the fact that 
the control device comprises at least one float arranged in at least one of the chambers, a 
switching device intended to be actuated in response to the action of said float, when said float is 
moved to a determined level, in such a way that the chambers are filled with natural water until 
the water reaches the determined level, and an automatic control system which has a manually 
adjusted means for triggering the start of an operating cycle and in order to actuate the supply 
means in such a way as to bring about the filling of the chambers with natural water; a means for 
actuating the supply means in the opposite direction so as to stop the supply of natural water 
following a signal from said switching device, when the water reaches the determined level, a 
means for triggering the supply of ionizing current to the electrodes, and a means for stopping 
the supply of current to the electrodes after a predetermined time period, and a means for 
actuating the plug-valve system so that the negative electrode chamber communicates with the 
tank, thereby completing the operating cycle. 

5. The potable water supply device according to either of Claims 2 and 3, characterized 
by the fact that it moreover comprises a means for adding an additive intended to improve the 
quality of the water, when the water is supplied to the chambers, said additive being chosen from 
the group consisting of the metals and metal-containing compounds. 

6. The potable water supply device according to Claim 5, characterized by the fact that 
the means provided for adding an additive includes a container intended to hold this additive 
which is present in the form of tablets and a distribution device for causing a certain number of 
said tablets to fall in the volume of water contained in the chambers, during each operating cycle. 
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7. The potable water supply device according to Claim 5, characterized by the fact that 
the means provided for adding an additive include a tank intended to contain said additive in the 
liquid state and a plunger piston device for discharging said additive in the volume of water 
contained in said chambers. 

8. The potable water supply device according to any one of Claims 2, 3 and 4, 
characterized by the fact that the supply means includes a plug-valve by means of which a water 
pipe is in communication with one of the chambers, said plug-valve system having a path by 
which means the chambers are in communication with one another during the supplying of the 
chambers with natural water. 

9. The potable water supply device according to Claim 5, characterized by the fact that 
the supply means includes a plug- valve by means of which a water pipe is in communication 
with one of the chambers, said plug- valve system having a path by which means the chambers 
are in communication with one another during the supply of the chambers with natural water, 
and the means intended for adding an additive include an outlet opening in communication with 
the positive electrode chamber. 

10. The potable water supply device according to Claim 1, characterized by the fact that 
the control device comprises at least a first float arranged in at least one of the chambers, a first 
switching device intended to be actuated in response to the action of said first float when the 
latter is brought to a first level, so that the chambers are filled with natural water until the water 
reaches the first level, at least a second float arranged in at least one of the chambers, a second 
switching device intended to be actuated in response to the action of said second float when the 
latter float is brought to a second level, so that the water levels in the chambers are moved by 
electroosmosis until the water reaches the second level, and an automatic control system which 
comprises a switch control device which includes a means for triggering the start of an operating 
cycle and in order to actuate the supply means in such a way as to bring about the filling of the 
chambers with natural water; a means for actuating the supply means in the opposite direction so 
as to stop the supply of natural water following a signal from the first switching device when the 
water reaches the first level, a means for triggering the supply of ionizing current to the 
electrodes, a means for stopping the supply of current following a signal from the second 
switching device, when the water reaches the second level due to the electroosmosis, and a 
means for actuating the plug- valve system so as to connect the negative electrode chamber 
communicates with the tank, thereby completing an operating cycle. 
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La prosente invention concerne un dispositif destine a 
fournir de 1 'eau potable qui contient une quantite iraportante de 
particules cationiqucs. 

Reccromcnt, on s'est apercu du fait que l*eau potable contc- 
5 nant une quantite importance " de particules cationiqucs est suscepti- 
ble do favoriser le maintien en bonne sante. 

La presente invention a pour but de realiser un dispositif 
d'alimentation en eau potable perfectionne pour fournir de I'eau 
potable aux utilisateurs sans operation conpliquee. 
1G un autre but de la presente invention est de realiser un 

dispositif d 'alimentation en eau potable perfectionne pour aliraen- 
ter en eau potable un reservoir de stockage au moyen d f un disposi- 
tif de commande automatique. 

D'autres caracteris tiques de 1 'invention apparaitront a la 
15 lecture de la description faite ci-apres avec reference aux dessins 
ci -annexes dans lesquels : 

Fig. 1 est une vue en coupe schema tique d'un dispositif d l 
alimentation en eau potable mettant en oeuvre la presente invention; 

Fig. 2a est une vue en elevation frontale avec arrachement 
20 partiel du dispositif d Alimentation de figure 1; 

Fig. 2b est une vue en elevation lateraie avec arrachement 
partiel du dispositif d»alimentation de figure 1; 

Fig. 2c est une vue en plan de ce dispositif d f alimentation; 
Fig. 3 est une vue en perspective d ! un dispositif interrup- 
25 teur a flotteur utilise dans ce dispositif d 1 alimentation; 

Figs 4a a 4d sont des vues en coupe partielle d'une vanne 
a quatre voies utilisee dans ce dispositif d 1 alimentation; 

Fig. 5 est une vue en perspective d'un ensemble mocanique 
utilise dans un dispositif de commande automatique destine a action- 
3C ner ledit dispositif d« alimentation sous forme d«un cycle; 

Fig. 6 represente un circuit electrique de ce dispositif 
de commande automatique; 

Fig. 7 est un diac.ramme de f onctionnement fonction du temps 
du dispositif d Alimentation ; 
35 Fig. 0 est un schema cu circuit cos conduites d'eau utilise 

en combinaison avec ledit dispositif d'alimentation; 

Fig. 9 est une vue en coupe schema tique d'un dispositif 
dAlimentation en eau potable qui constitue une variante du dis- 
positif de figure 1; 
40 Fig. lO est une vue schema tique d l un autre mode de realisa- 
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tion du dispositif de commande au tomati que • comport ant en particulier 
1 •utilisation d'un dispositif de minuterie; 

Fig. 11 represente un circuit electrique du dispositif de 
commande de figure 10; 
5 Fig. 12 est une vue en elevation frontale d'un second mode 

de realisation de la presente invention, avec arrachement partiel, 
mode de realisation dans lequel le dispositif de commande automa- 
tique utilise un dispositif de reglage manuel pour faire deraarrer 
un cycle de f onctionnement du dispositif de commande; 
10 Fig. 13 est une vue en coupe laterale du mode de realisa- 

tion de figure 12; 

Fig # 14 est une vue en elevation laterale d'un dispositif 
interrupteur utilise dans le dispositif de commande autoroatique de 
figure 12; 

15 Fig. 15 est une vue en perspective du dispositif interrup- 

teur de figure 14 et 

Fig. 16 est une vue en perspective ,apres deraontage partiel , 
d'un dispositif destine a ajouter des pastilles d'un produit addi- 
tif destine a ameliorer les qualites gustatives de l'eau. 

20 Les figures 1 a 8 representent un dispositif d' alimentation 

en eau potable qui constitue le premier mode de realisation de l 1 
invention. Ce dispositif d» alimentation en eau* potable comporte un 
recipient 1 dont l'interieur est compar timente par une cloison po- 
reuse 2, telle qu'une terre non vernissee ou biscuit, en deux 

25 chambres 3 et 4, une electrode negative 5 etant disposee dans l ! une 
desdites chambres et une electrode positive 6 etant disposee dans 
1 'autre chambre. La cloison 2 est de preference realisee sous la 
forme d'un biscuit cylindrique creux presentant des pores de 2 a 3 
microns de diametre, Dans la chambre 3 a electrode negative est 

30 dispose un flotteur 7 qui comporte une tige basculante 8 dont 1' 
extremite libre est montee pivotante sur un palier 9 monte sur la 
plaque de dessus du recipient 1. Un secteur dente 10 est fixe a la 
par tie formant pivot de la tige basculante 8 et engrene avec une 
cremaillere 11 guidee, de facon a pouvoir se deplacer dans une di- 

35 rection horizon tale, par une paire de rails de guidage 12 disposes 
sur la plaque de dessus du recipient 1. Des interrupteur s de fin 
de course FS-1 et FS-2 sont disposes sur la plaque de dessus et 
comportent des boutons poussoirs respectifs faisant face respec- 
tivement a la surface avant et a la surface arriere d'un organe de 

40 contact 13 solidaire de la cremaillere 11. L 1 interrupteur • de fin 
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de course FS-1 est fixe a un support 14 monte coulissant le long 
desdits rails de guidagc 12 et positionne a 1 Emplacement desire 
au moyen d'un levier de real age 15 monte pivotant sur la plaque 
de dessus du recipient 1. Quint a 1 *intorruptcur de fin de course 
5 FS-2, il est fixe sur un support 16 monte en un emplacement fixe 
au-dessus des rails de guidage 12 • 

Le dispositif d'alimcntation precitc comporte en outre des 
xnoyens pour alimcnter en oau naturelle les chambres 3 et 4, ces 
moyens d'alimentation ctant constitutes, dans ce mode de realisa- 

10 tion, par une vanne a eau 17 et un dispositif de vanne 18 dispose 
entre la chambre 3 a electrode negative et un reservoir 19 qui est 
dispose sous le recipient 1 pour conserver un volume d'eau corapor- 
tant une quantite importante de particules cationiques. Le disposi- 
tif de vanne 18 est de preference constitute par un robinet a quatre 

15 voies tel qu'illustrc sur les dessins* Ce robinet a quatre voies 
comporte un corps de robinet ou boisseau 18a comprenant une chambre 
de robinet 18b et quatre passages 18c, 18d, 18e et 18f et un rotor, 
ou noix, de robinet 18g comportant deux passages 18h et 18i reali- 
ses dans ladite noix parallelement l*un a l'autre de sorte que ce 

20 robinet a quatre voies 18 est susceptible d'etablir un trajet fai- 
sant communiquer les chambres 3 et 4 l f une avec I'autre, par les 
passages 18c, 18e et 18h, lorsque la noix du robinet est tournee 
dans la position representee a la figure 4b et d«etablir des tra- 
jets faisant respectivemen t communiquer la chambre 3 a electrode 

25 negative et le reservoir 19 l»un avec l»autre, par les passages 
18c, 18d et 18i, et la chambre 4 a electrode positive et un tube 
de vidange 1 "un avec l'autre, par les passages 18e, 18f et 13h. En 
consequence, ce robinet a quatre voies 18 est actionne dans l'ordre 
des positions illustrees sur les figures 4a a 4d, En d'autres ter- 

30 mes, la figure 4a represente une position de depart a partir de la- 
quelle la noix 18g du robinet est entrainee par un raoteur M; la 
figure 4b represente une position dans laquelle la noix de robinet 
a ete tournee d'un quart de tour a partir de la position de depart, 
la figure 4c represente une position dans laquelle la noix de ro- 

35 binet a etc tournee de trois huitiemes de tour a partir de la posi- 
tion de depart, de sorte que les chambres 3 et 4 sont mutuellemcnt 
separ^es par le corps de ladite noix 18g du robinet et la figure 4d 
represente une position dans laquelle la noix du robinet a ete 
tournee d f un demi-tour a partir de la position de depart de sorte 

40 qu'un volume d'eau contenant une grande quantite de particules 
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cationiqUes puisse s'ccouler a partir do la chambre 3 a electrode 
negative vers le reservoir 19 et le volume d'eau comportant une 
grande quantite de particules anioniques puisse s f ecouler, a partir 
de la chambre 4 a electrode positive, vers le tube de vidange 20. 
5 Avant qu*un cycle du dispositif d 1 alimentation conforme a 1 'inven- 
tion soit termine, ladite noix 18 g du robinet est entralnee sur un 
demi-tour de facon a 6tre ramenee, de la position de la figure 4d, 
a la position de la figure 4a. 

Dans le reservoir 19 precite est raonte un flotteur 21 et 
10 sur le dessus dudit reservoir 19 est nionte un interrupteur de fin 
de course TSW qui est place de facon a §tre ferine en reponse a l 1 
action du flotteur 21 lorsque le niveau d'eau dans le reservoir 19, 
du fait de la consommation de ladite eau, est descendu a un niveau 
predetermine . 

15 Le dispositif d» alimentation comprend, en outre, un dispo- 

sitif de commande automatique qui comporte un ensemble mecanique 
tel que represents en detail a la figure 5. Cet ensemble mecanique 
est designe par la reference 22 et coopere avec un arbre rotatif 
23 entraine, par 1 'intermcdiaire d'un reducteur 24, par un moteur 

20 M et relie a la noix 18g du robinet. 

L^nsemble mecanique precite 22 comporte des cames 22a, 
22b et 22c fixees sur l»arbre rotatif 23 dans une disposition en 
serie et des leviers 22a* , 22b 1 et 22c 1 disposes de facon a se 
trouver en face des cames respectives et qui comportent respective- 

25 ment des protuberances 24a, 24b et 24c formant poussoirs, leur 
extremite etant montee pivotante sur un arbre commun 25 solidaire 
du bati dudit ensemble mecanique 22, 

Sur le b£ti, sont disposes des interrupteurs de fin de 
course LS-1, LS-2 , LS-3 et LS-4, 1 ' interrupteur de fin de course 

30 LS-1 etant dispose en face de la protuberance 24a de facon a pou- 
voir 6tre actionne par elle, les interrupteurs de fin de course 
LS-2 et LS-3 etant disposes d'une facon similaire par rapport a la 
protuberance 24b et 1 'interrupteur de fin de course LS-4 etant 
dispose de facon similaire par rapport a la protuberance 24c. L 1 

35 interrupteur de fin de course LS-3 est du type normalement ouvert 
et les autres interrupteurs de fin de course LS-1, LS-2 et LS-4 
sont du type normalement ferme, 

Les cames 22a, 22b et 22c sont munies de protuberances 
26a, 26b et 26c positionnees mutuelleraent avec un dephasage de 45 

40 degres les unes par rapport aux autres, dans le sens de rotation 
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de l*arl»re 23 et sont actionnees de facon a pousscr les extremites 
libres des leviers 22a 1 , 22b* et 22c 1 separement de sorte que les 
interrupteurs de fin de course LS-3 ., ... sont individuellement 
actionncs par 1* action du levier. 
5 Un dispositif destine a actionner la vanne a eau 17, en la 

positionnant al temativement dans ses positions d'ouverture et de 
forme ture, est designe par la reference 27. Ce dispositif de com- 
mando 27 est constitue par une came 27a montee sur I'arbre 23 et 
comportant une protuberance 27b et par un levier 27c dispose sous 

10 cette came 27a, le levier 27c etant monte pivotant dans sa partie 
centrale sur un palier 28 monte sur le b&ti, ce levier 27c compor- 
tant un galet 27 dispose en face de la protuberance 27b de facon 
a pouvoir venir en contact avec elle. Le levier 27c pousse le som- 
met d f une queue de vanne 17a que comporte la vanne a eau 17, contre 

15 la solicitation elastique d'un ressort (non represente) qui main- 
tient fermee la vanne a eau 17, lorsque la protuberance 27b pousse 
le galet 27d vers le bas. En consequence, la vanne a eau 17 se 
trouve alors ouverte. La protuberance 27b est en concordance de 
phase avec ladite protuberance 26a, dans le sens de rotation de l f 

20 arbre 23. 

Le dispositif d' alimentation en eau potable objet de la 
presente invention comporte en outre des moyens pour ajouter un 
additif, destine a ameliorer le gotit ou la qualite de I'eau pota- 
ble, lorsque l'eau naturelle est alimentee aux chambres 3 et 4. 

25 Ledit additif est choisi dans le groupe constitue par les metaux 
et les composes metalliques ,par exemple le chlorure de calcium, 

Ces moyens destines a introduire un additif comprennent un 
reservoir 29 destine a contenir ledit additif sous forme liquide 
et une pompe a plongeur 30 qui comporte un plongeur (non represen- 

30 te) et une tige de commande 30a susceptible d*etre actionnee par 
le mouvement de basculement du levier 27c de fagon a fournir une 
dose dudit additif aux chambres 3 et 4. Cette pompe a plongeur 30 
est actionnee par le deplacement du levier 27c lorsque, par l'ac- 
tion du levier 27c, la vanne a eau 17 est ouverte, de facon a aspi- 

35 rer 1' additif liquide dans la chambre de la pompe et, par le de- 
placement suivant dudit levier, lorsque la vanne 17 est fermee, de 
facon a refouler ce liquide dans les chambres. 

La chambre 4 a electrode positive precitee comporte un 
guide de coulis semen t vertical fixe a la plaque de dessus du 

40 recipient 1. Un flotteur 31 est dispose dans cette chambre et 
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comporte une tige 31a, susceptible de se deplacer verticalemcnt le 
long du guide de coulissement et de venir en saillie a travers un 
orifice forme dans la plaque de dessus. A la par tie supcrieure de 
cette plaque de dessus est fixe un interrupteur de fin de course 
5 FS-3 du type normalcment ferme qui comporte un bouton de commande 
faisant face a. l'extremite superieure de la tige 31a de fac,on a 
pouvoir entrer en contact avec elle, de sorte que cet interrupteur 
de fin de course FS-3 est ferme lorsque son bouton n'est pas en 
contact avee la tige 31a, lorsque le flotteur 31 est descendu a la 

10 suite de 1 'evacuation de l'eau des chambres 3 et 4. 

Le circuit electrique du dispositif de commande 22 des 
interrupteur s est represents a la figure 6 dans laquelle aux 
bornes d'une source de courant continu C sont connectes, par l 1 
intermediaire d'un interrupteur principal MS, les electrodes P 

15 (a savoir les electrodes negative et positive 5 et 6) et 1 •inter- 
rupteur de fin de course LS-3, montes en serie les uns avec les 
autres, et, par 1 •intermediaire de 1 1 interrupteur principal MS et 
de 1 'interrupteur de fin de course TSW, les interrupteurs de fin 
de course LS-1, LS-2 et LS-4 montes en serie les uns avec les 

20 autres. Les interrupteurs de fin de course respectifs FS-1, FS-2 
et les interrupteurs de fin de course montes en serie TSW et FS-3 
sont connectes en parallelc avec les interrupteurs de fin de 
course respectifs LS-1, LS-2 et LS-4, dans cet ordre* 

En fonctionncment , le niveau de l'eau, par suite de la 

25 consommation de l'eau potable contenue dans ledit reservoir 19, 
s'abaisse jusqu'au niveau predetermine de sorte que 1 'interrupteur 
TSW est ferme par 1 'action dudit flotteur 21. Etant donne que 1' 
interrupteur FS-3 est, a ce stade, ferme (la raison en sera claire- 
ment expliquee ci-apres) le moteur M est mis sous tension, Du 

30 fait de la mise en marche du moteur M, 1 'arbre 23 est entraine en 
rotation jusqu*a ce- que la noix 18g du robinet se soit deplacee de 
la position representee a la figure 4a a celle representee a la 
figure 4b, de sorte que la protuberance 26c est degagee du contact 
avec le levier 22c', ce qui provoque ainsi l'ecaxtement de la protu- 

35 berance 24c de 1 'element de commande de 1 1 interrupteur LS-4, et 
provoque le passage de 1 'interrupteur LS-4 a la position de ferme- 
ture. A ce stade, pendant lequel la noix 18g du robinet se deplace 
jusqu^ la position representee k la figure 4b, la protuberance 
26a pousse le levier 22a » vers le bas de facon a arocner la protu- 

40 berance 24a en contact avec l'element de commande de 1 'interrupteur 
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LS-1 et a provoquer ainsi l'ouverture de 1 •inter r up teur LS-1. En 
consequence, le moteur M est mis hors circuit de facon a £tre ar- 
rete et siraul tanoment la protuberance de came 27b pousse vers le 
bas le levier 27c pour provoquer ainsi 1 'abaissement de la queue 
5 de vanne 17a de sorte que la vanne a eau 17 est ouverte. 

Les chambres 3 et 4 sont remplies d'eau natufelle a partir 
de la vannc 17 jusqu'au meme niveau, etant donne que les chambres 
3 et 4 sont mises en communication par le trajet, forme par ledit 
robinet 18 a quatre voies, represente a la figure 4b, de sorte que 

lO le flotteur 31 est deplace vers le haut et que 1 'interrupteur de 
fin de dourse FS-3 est ouvert. 

Lorsque le flotteur 7 est remonte jusqu^u niveau predeter- 
mine, le secteur dente lO est entraine en rotation ce qui provoque 
le emplacement de la cremaillere 11, amenant de ce fait l'organe 

15 de contact 13 hors de contact avec le bouton de 1' interrupteur de 
fin de course FS-1 et la ferroeture correspondante dudit interrup- 
teur FS-1. 

A la suite de cette operation, le moteur M est a nouveau 
mis sous tension de facon a provoquer la rotation de I'arbre 23 

20 de sorte que les protuberances 26a et 27b sont degagees des leviers 
22a 1 et 27a, ce qui provoque la fermeture de 1« interrupteur LS-1 
et de la vanne a eau 17. L'actionnement du levier 27b a pour resul- 
tat le deversement de l*additif liquide provenant du reservoir 29 
dans la chambre 4 a electrode positive, par I'action de pompage 

25 de la pompe a plongeur 30. 

Par suite de la rotation de I'arbre 23 d'un angle de 45 
degres, la noix 18g du robinet est deplacee de la position repre- 
sentee k la figure 4b a celle representee a la figure 4c. A ce 
stade, la protuberance 26b pousse vers le bas le levier 22b 1 de 

30 sorte que la protuberance formant poussoir 24b est abaissee de fa- 
con a pousser les elements de commande desdits interrupteurs LS-2 
et LS-3, ce qui provoque 1 f ouverture de 1 1 interrupteur LS-2 et la 
fermeture de 1 'interrupteur LS-3. En consequence, le moteur M est 
arrete et les electrodes P sont aliraentees par le courant d'ali- 

35 mentation. Pendant que l'ionisation se poursuit, les particules 
cationiques sont transferees, a travers la cloison 2, de la cham- 
bre 4 a electrode positive 5 a la chambre 3 a electrode negative, 
par electroosmose de sorte que le niveau de 1 'eau dans la chambre 
3 a electrode negative s'eleve et que le volume d'eau contenu dans 

40 la chambre 4 a electrode positive est rendu acide'par uhe quan- 
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titc importante de particules anioniques res tan t dans ledit volume 
d 1 eau . 

Le volume d'eau contenu dans la chaiabre 3 a electrode ne- 
gative est de preference regie de facon a contenir unc quantite 
5 importante de particules cationiques de manicre que ce volume d l 
eau soit rendu alcalin et ait un pH de 8,2. A cet effet, dans ce 
mode de realisation, le corps de 1 'interrupteur de fin de" course 
FS-1 est deplace par le fonctionnement du levier 15 de facon a mo- 
difier le point de commutation audit interrupteur FS-1 pour qu'il 

lO fonctionne en liaison avec un niveau different de celui pour 

lequel le flotteur 7 agit a 1 'origine pour actionncr 1 'interrupteur 
FS-1 positionne a. un premier emplacement. 

Lorsque le flotteur 7 est souleve par 1' effet de l l electro- 
osmose, le secteur dente est entraine da vantage en rotation pour 

15 provoquer le deplacement de la cremaillere 11 de facon a l'amener 
en contact avec le bouton de 1 'interrupteur de fin de course FS-2 
et, ainsi,fermer cet interrupteur FS-2, En consequence, le moteur 
M est a nouveau entraine en rotation et la protuberance 26b est 
ecartee de la position dans laquelle elle pousse le levier 22b 1 

20 de sorte que 1 'interrupteur LS-2 est ferme et que 1 'interrupteur 
LS-3 est ouvert avec comme resultat l'arrSt de 1 'ionisation. 

Lorsque le moteur M a tourne d'un angle de 45° et que la 
noix 18g du robinet a atteint la position representee a. la figure 
4d, la protuberance 26c pousse le levier 22c' et la protuberance 

25 24c provoque alors 1'ouverture de 1' interrupteur LS-4 avec, comme 
resultat ,1 'arr^t du moteur M. En consequence le volume d'eau alca- 
linisee qui contient une quantite importante de particules cationi- 
ques s'ecoule a travers le robinet a quatre voies, de la chambre 
3 a electrode negative dans le reservoir 19 de sorte que le flot- 

30 teur 21 est .deplace vers le haut de facon a provoquer 1'ouverture 
de 1 'interrupteur TSW. Quant au volume d'eau qui contient une 
quantite importante de particules anioniques, il s'ecoule a tra- 
vers le robinet a quatre voies 13, de la chambre 4 a electrode po- 
sitive jusqu f au conduit de vidange 20. Lorsque le volume d'eau est 

35 evacue de la chambre 4 a electrode positive, le flotteur 31 s' 
abaisse,ce qui provoque la fermeture de 1 'interrupteur de fin de 
course FS-3. En consequence, un cycle du dispositif d 'alimentation 
en eau potable conforme a 1 'invention est acheve et le cycle sui- 
vant commence lorsque le niveau d'eau dans le reservoir 19 est 

40 descendu et que le deplacement du flotteur 21 provoque la fermeture 
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de l^interrupteur de fin dc course TSW. 

Dans ce mode de realisation, le dispositif d 'alimentation 
en eau potable conforme a 1 "invention comporte, de preference, un 
circuit de conduites d f eau tel que represente a la figure 8* En 
5 d«autres termes, trois robinets 32, 33 et 34 communiquent, par l 1 
intcrmediaire d'une conduite d'eau unique 35, avec un bee de dis- 
tribution 36 • Le robinet 32 communique directement avec une con- 
duite d'eau do distribution principale 37, le robinet 33 communique 
avec la conduite d'eau de distribution principale 37 par l^ntcr- 

10 mediaire d'un filtre 33 et le robinet 34 communique avec la con- 
duite principale 37 par 1 intcrmediaire du filtre 30 , • du disposi- 
tif d«alimentation en eau objet de 1 'invention et d'un filtre se- 
condaire 39, montes en serie. 

Pour obtenir de I'eau naturelle a partir dudit bee 36, seul 

15 le robinet 32 est ouvert et les robinets 33 et 34 sont ferraes; pour 
obtenir de l'eau filtree a partir dudit bee, seul le robinet 33 
est ouvert et les robinets 32 et 34 sont f ermes . Enfin, pour 
obtenir de l ! eau potable comportant une grande quantite de parti - 
cules catipniques a partir dudit bee, en provenance du reservoir 

20 19, seul le robinet 34 est ouvert et les robinets 32 et 33 sont 
f ermes. 

La figure 9 represente un autre mode de realisation de 1 1 
invention qui constitue une variante du premier mode de realisation; 
dans ce mode de realisation, un flotteur 7 est dispose dans une 

25 chambre 4 a electrode positive et comporte une tige de conraande 3 
susceptible de se deplacer ver ticalement de facon a actionner des 
interrupteurs de fin de course voisins FS-1 et FS-2 disposes ver- 
ticalement 1 f un au-dessus de 1 'autre. 

Un autre mode de realisation du dispositif de commande auto- 

30 matique qui utilise une minuterie est represente dans les figures 
lO et 11. Le dispositif de conmande automatique comporte un arbre 
lOl muni d'un secteur dente 102 engrenant avec un pignon 103 porte 
par un arbre 104 raccorde a la noix d'un robinet a quatre voies 
105 ayant la m6me construction cue celle du premier mode de roali- 

35 sation. L 'arbre rotatif lOl comporte une came 106 en contact avec 
un galet 107 monte a I'extremito d'une queue de vanne lOGa qui fait 
par tie d'une vanne k eau 108 ayant la m6me construction que celle 
du premier mode de realisation, de sorte que la vanne a eau 103 
est ouverte par la came 106 lorsque cette derniere pousse le galet 

40 107. Un interrupteur de fin de course du type normaleraent ferme 
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LS-2 est actionne lorsque la came IOC tourne d'un angle predeter- 
mine. Sur l^xtremite de 1 "arbre 101 est fixee une roue dentee 109a 
qui ennrene avec une roue dentee 109 montce sur 1' arbre de sortie 
d'un reducteur 110, cette roue dentee 109a comportant une came 111 
5 formee sur sa surface, Un organe basculant 112 dont le basculement 
est commande par cette came 111 est monte pivotant, au niveau do 
sa partie centrale, sur un pivot 113 et est sollicite par un res- 
sort 114. Un interrupteur de fin de course du type normalement 
ferme LS-1 est actionne lorsque la came 111 pousse le bouton de 

10 cet interrupteur LS-1 par suite de la rotation de l'arbre du reduc- 
teur; I'extremite de l T organe oscillant 112 est situee en face d» 
un interrupteur de fin de course du type normalement ouvert LS-3 
qui est ferme par le levier 112 lorsque ce dernier est bascule con- 
tre la sollicitation elastique du ressort 114. 

15 Ledit dispositif de commande comporte, en outre, des moyens 

pour declencher manuellement une operation cyclique du dispositif 
d'alimentation en eau. En d'autres termes, le dis.positif de com- 
mande comporte un bouton de mise en route 115 muni d'un arbre 116 
sur lequel est fixee une roue dentee 117 qui engrene avec une roue 

20 dentee 113 fixee a un arbre de declenchement 119 faisant partie d 1 
une minuterie X. A 1 'extremite dudit arbre 116 est fixe un organe 
de commande 120 pour actionner un interrupteur de fin de course SS 
du type normalement ouvert. L 1 arbre de declenchement 119 peut £tre 
arr^te par I'action de freinage produite par la venue du levier 

25 122 en appui sur la roue dentee 117 sous I'action de sollicitation 
elastique du ressort 114. 

De preference, une came 121 est fixee sur 1" arbre rotatif 
101 et est en contact avec un galet 122 monte sur un arbre a mani- 
velle 123. Ce galet 122 sert a actionner le plongeur 124 d'une 

30 pompe aspirante foul ante 125 pour fournir aux chambres a electrodes 
I'additif destine a ameliorer le gotit ou la qualite de l'eau. 

Un circuit electrique de ce dispositif de commande est 
represents a la figure 11. Sur ce dessin, les electrodes P 
(l'electrode negative 5 et l'electrode positive 6) et un interrup- 

35 teur commande par relais RS-1 du type normalement ouvert, monies 
en serie les uns avec les autres, sont connectes aux deux bornes 
d'une source de courant continu C, par 1 'intermedial re d'un inter- 
rupteur principal MSW. Entrc les bornes de la source C sont montes 
en serie un moteur M, 1 1 interrupteur de fin de course LS-1, un 

40 interrupteur du type normalement ferme SW-2 qui fait partie du 
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dispositif de minuterie T, et 1 'inter ruptcur principal MSW. Entre 
I'une des bornes de la source C et un des points de branchement du 
raoteur M sont montes en serie 1 'interrupteur de fin de course LS-2, 
* un interrupteur SS de demurrage du fonctionnement et un interrupt 
5 teur commande par relais RS-2, du type norraalement ferine.. Un inter- 
rupteur de fin de course FS est monte en parallele avec l'inter- 
rupteur de fin de course LS-2, 

Le relais commandant les interrupteurs RS-1 et RS-2, 1* 
interrupteur de fin de course LS-3 et un interrupteur SW-1, du 

10 type normalement ouvert, qui fait par tie de la minuterie T, sont 
montes en serie entre les bornes de la source C. 

En fonctionnement, le bouton 115 est actionne de facon a 
provoquer la fermeture de 1 'interrupteur SS et la mise en route 
simultanee de la minuterie T de sorte que 1 'interrupteur SW-1 est 

15 ferme et 1 1 interrupteur SW-2 est ouvert, A ce stade, le rooteur M 
est entrafne a rotation, par suite de la fermeture du circuit 
forme par les interrupteurs LS-2, SS et RS-2, de facon a faire 
• tourner l'arbre 101. La noix du robinet a quatre voies 105 tourne 
de la position representee a la figure 4a a celle representee a la 

20 figure 4b de sorte que 1 • interrupteur LS-2 est ouvert par l'action 
de la came 106, provoquant ainsi 1'arrdt du moteur M. La came 106 
agit de facon a ouvrir la vanne a eau 108 et les chambres sont 
remplies d'eau naturelle par 1 'intermediaire de la vanne a eau 
108, Dans ce cas, etant donne que les chambres communiquent I'une 

25 avec l»autre par lintermediaire du robinet a quatre voies 105, 

les volumes d ! eau des deux chambres s'elevent au meme niveau. Lors- 
que le niveau d'eau des chambres atteint une valeur predeterninee, 
le deplacement vers le haut d'un flotteur monte dans l*une des 
chambres produit la fermeture de 1 'interrupteur FS de facon a 

30 entrainer a nouveau le moteur M en rotation, puis a fermer 1 inter- 
rupteur LS-2, 

Par suite du fonctionnement du raoteur M, la noix du robinet 
passe a la position representee a la figure 4c de sorte que la came 
111 agit de facon a faire bascule r le levier 112 contre la solli- 

35 citation elastique du ressort 114, pour fermer 1 'interrupteur LS-3 
et degager le dispositif de minuterie T de 1 'action du frein, puis 
la vanne a eau 108 est fermee. Du fait de la fermeture de 1 'inter- 
rupteur LS-3, le relais R est excite et agit de facon a fermer 1* 
interrupteur RS-1 et les electrodes P sont ainsi mises sous tension. 

40 Simultanement, 1 'interrupteur RS-2 est ouvert et le moteur est 
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arr§te. Apres l'ecoulement de In duree pr cdeterminoc, la minuterie 
T fonctionne pour provoquer autoraatiquement l'ouverture de l'inter- 
rupteur SW-1 de facon a couper 1 'alimentation en courant electrique 
du relais R et pour provoquer la fermeture dc 1 'interrupteur SW-2. 
5 En consequence, les interrupteurs RS-1 et RS-2 commandes par le 
relais sont inversement actionnes pour provoquer la mise hors - 
circuit des electrodes P et pour provoquer la niise en route du 
moteur M, de facon a entrainer cvinsi 1 'arbre 101 en rotation. A 
ce stade, au cours du f onctionnement de la minuterie T, I'arbre 

10 116 est entraine en rotation par I'arbre de declenchement 119, par 
1 'in termed! aire des roues dentees 118 et 117, de sorte que 1'intor- 
rupteur SS est ouvert. En consequence, le courant est fourni au 
moteur M par 1 'intermediaire des interrupteurs LS-1 et SW-2, lors- 
que la minuterie T change automatiquement d'etat. 

15 Par suite de la rotation de I'arbre 101, la came 111 agit 

de facon a ouvrir 1 'interrupteur LS-1, de facon a arr£ter le mo- 
teur M de sorte que la noix du r obi net est deplacee de la position 
representee a la figure 4c a celle representee a la figure 4d. 

A ce stade, 1'eau potable comportant une quantise important 

20 te de particules cationiques contenue dans la chambre a electrode 
negative s'ecoule par le trajet forme par le robinet a quatre voies 
105 jusqu'a un reservoir de stockage et l'eau restant dans la cham- 
bre a electrode positive s'ecoule par l'autre trajet forme par le 
robinet a quatre voies 105 jusqu'a la conduite de vidange, de 

25 sorte qu'un cycle de f onctionnement d 'alimentation en eau potable 
se trouve acheve. 

Le bouton de mise en route 115 prevu pour enclencher l 1 
interrupteur SS et la minuterie T peut £tre remplace par un flot- 
teur monte dans le reservoir ce stockage et par un interrupteur de 

30 fin dc course cooperant avee ce flotteur. Dans ce cas, 1 'interrup- 
teur de fin de course est ferme, par suite du emplacement du flot- 
teur, de facon a provoquer la rotation de I'arbre 116 jusqu'a ce 
que 1 'interrupteur SS et la minuterie X soient enclenches. 

Un troisiume mode de realisation de 1 'invention est repre- 

35 sente dans les figures 12 a 15; dans ce mode de realisation, des 
moyens sont prevus pour regler manuellement un point de dopart d« 
un cycle de f one tionnement du dispositif d 'alimentation en eau 
potable. En d'autres termes, le dispositif d 'alimentation en eau 
de ce mode de realisation comporte un recipient 201 dont l'inte- 

40 rieur est divise, pour former deux chambres 202 et 203, -par une 
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cloison poreuse 204, par exemple une porcelaine non vernissee ou 
biscuit cylindrique creux. 

Une electrode negative 205 est disposee dans la chambre 
209. Ladite cloison 204 comporte un rebord de dehor dement 204a 
5 par-dessus lequel l»eau naturelle s'ecoule de la chambre 203 vers 
la chambre 202 apres que ladite chambre 203 ait ete remplie d'eau. 

Dans la chambre 202 a electrode negative est monte un 
flotteur 207 suspendu h un levier de commando 208 d«une maniere 
telle que le flotteur 207 soit susceptible de se deplacer vertica- 

lO lement, ce levier 208 etant monte pivotant au moyen d l un pivot 208a 
dispose sur la plaque de dessus du recipient 201. Sur la partie d 1 
extremite du levier 203 est montee pivotante une tige cooperante 
209 qui s ! etend verticalement et dont 1 'extremite inferieure est 
raccordee a un organe 210 prevu pour commander un robinet a quatre 

15 voies 211, de meme construction que celle du robinet a quatre voies 
du premier mode de realisation, 

Ce robinet a quatre voies 211 est raccorde a quatre condui- 
tes 211a, 211b, 211c et 211d. La conduite 211a communique avec la 
chambre 203 a electrode negative, la conduite 211b avec un reser- 

20 voir de stockage 212, la conduite 211c avec la chambre 204 a elec- 
trode positive et la conduite 21 id avec une conduite de vidange 

213. La noix 211e du robinet 211 est raccordee a un arbre a came 
214 sur lequel un arbre 215 est monte coaxialement k rotation. Un 
premier organe de commando 216 est fixe sur ce dernier arbre 215 

25 et un second organe de commando 217 est fixe sur le premier arbre 

214. Un organe d l embrayage actif 216b est solidaire du dernier 
arbre 215 et un organe d'embrayage passif 217b est solidaire du 
premier arbre 214. Les organos de coramande respectifs 216 et 217 
comportent des parties venanx respectivement en appui I'une sur 

30 l 1 autre, 216a et 217a, qui sont mutuellement sollicitees I'une 
vers 1 'autre par un ressort de traction 218. L'organe de commande 
216 comporte en outre une broche fixe 219 et une piece fixe 220 
est fixee a un levier de commande 221a faisant partie de la vanne 
A eau 221 dont la construction est semblable a celle du premier 

35 mode de realisation. Cctte broche 219 et cette piece 220 sont sol- 
licitees I'une vers 1 'autre par un ressort de traction 222. 

L 1 organe de commando 216 comporte une came 216c formee sur 
sa surface inferieure et venant en contact avec un galet 223 monte 
a rotation a I'extremite du levier 221a # 

40 Un organe d'embrayage 224 est monte coulissant sur un bSti 
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225 et est sollicite par un ressort de traction 226 dans une direc- 
tion horizontale, perpendiculaire a I'axe de rotation des organes 
do commande 216 et 217. L'extremi te superieure de l 1 organc d'em- 
brayage 224 forme deux parties d'embrayage 224a et 224b ecartees 
5 lateralement I'une de 1 'autre et coniportant chacune uno surface 
arrondic sur leur face inferieure do facon a pouvoir s'exigager sur 
lesdits organes d'embrayage 216b et 217b et a pouvoir s'en degager. 
La partie d'embrayage 224b fait davantage saillie vers I'organe 
d'embrayage 217b que l'autre partie d'embrayage 224a ne le fait 

10 vers I'organe d'embrayage 216b de sorte que lorsque I'organe d 1 
cmbrayage 224 est deplace en arriere contre la solicitation du 
ressort 226, la partie d'embrayage 224a est tout d'abord degagee 
de I'organe d'embrayage 216b, puis l ! autre partie d'embrayage 224b 
est ensuite degagee de 1 ! oroane d'embrayage 217b. 

15 Cet organe d'embrayage 224 comporte de plus une saignee 

224c, formee entre les parties d'embrayage 224a et 224b, qui coope- 
re avec un ergot 210a forme a l'extremi te libre de I'organe de 
commande 210. 

Les organes d'embrayage 216 et 217 sont situes en face d 1 

20 un dispositif d'arrSt 225 monte pivotant sur le b&ti, ce dispositif 
d'arret 225 assurant la synchronisation de l'arbre rotatif 215. 
Ce dispositif d'arret 225 comporte une partie d'enclenchement 225a 
qui est susceptible d'etre inseree dans l'intervalle forme entre 
les parties d'embrayage 216a et 217a et d'emp£cher que I'organe 216 

25 ne soit entraine en rotation dans une direction opposee a celle 
dans laquelle il est sollicite par le ressort 218. 

La vanne a eau 221 comporte une queue de vanne 221b solli- 
citee vers le haut par un ressort, comme represente sur les dessins, 
de facon a couper la communication entre son entree 221c et sa sor- 

30 tie 221d. L'extremite superieure de cette queue de vanne 221b est 
en appui sur la surface inferieure du levier de commande 221a et 
est poussee vers le bas lors de 1 'abaissement de ce levier de fa- 
con a permettre la communication entre 1 'entree et la sortie de la 
vanne. Le levier de comrncinde comporte une partie cent rale montee 

35 pivotante sur le bfiti et une partie d'extremito libre disposee 

verticalement en face de l'extremite superieure d'une tige du pis- 
ton 226 qui fait partie d'un dispositif pour ajouter un additif 
liquide destine a ameliorer les qualites organoleptiques de l'eau 
et qui sera decrit ci-apres. Ce dispositif destine a introduire 

40 un additif comporte en outre un reservoir de stockage 227 destine 
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a contenir I'additif liquide et cn communication avec unc soupape 
de retenue dont fait partie la tige de piston 226* 

Dans un angle de la chambre 203 a Electrode positive est 
monte un cylindre creux 232 qui comporte unc chambre superieure 
5 232a et une chambre inferieure 232b. La chambre inferieure 232b 
communique avec la chambre 2C2 a electrode negative.- Une cloison 
separatrice 232c qui separe les chambres 232a et 232b coraporte un 
orifice de communication 232d. Le bord inferieur de la cloison 
232c qui entoure 1 "orifice 232d forme un siege de soupape annulai- 
lO re 232e. 

Dans la chambre inferieure 232b est monte un flotteur sphe- 
riquo 233 susceptible de venir en appui sur le siege 232e. La cloi- 
son 232c comporte en outre un orifice 232f faisant comrauniquer les 
chambres 232a et 232b. Dans la chambre superieure 232a est monte 

15 un flotteur spherique 234 comportant une tige verticale cooperant 
avec un interrupteur de fin de course 235 du type normalement ou- 
vert monte sur la plaque de dessus du cylindre 232. Un interrup- 
teur de fin de course du type normalement ferme 236 est monte en 
serie avec 1 'interrupteur de fin de course 235 et est susceptible 

20 d'etre commute par la pression exercee par un organe de commande 
237 monte sur le levier 221a. 

Le pivot 208a sur lequel est monte oscillant le levier 208 
peut Stre deplace pour regler le bras de levier du levier 208. 

La tige cooperante 209 comporte une fente verticale 209a 

25 a travers laquelle peuvent coulisser deux broches 238 montees sur 
un chassis cylindrique creux 239 de sorte que le deplacement de 
cette tige 209 est limite a une certaine distance dans le sens 
vertical. 

Le levier 203 comporte une fente de guidage 208b qui s 1 
30 ctend selon sa direction longi tudinale et a travers laquelle est 
inscree de facon coulisser la broche 208b precitee qui est fixee 
a une cremaillere 240 mobile le long de la direction longi tudinale 
du levier 203. Un picnon 241 engrone avec la cremaillere 240 et 
est fixe sur un arbre 242 s'etencant dans une direction pcrpendi- 
35 culaire a cellc selon laquelle s'etend le levier 203. L 'arbre 242 
est monte tourillonnant et a son extrcmite munie d f un bouton. 

En consequence, la cremaillere 240 est deplacee par la ro- 
tation dudit bouton, e'est-a-dire par le pignon 241, de sorte que 
la broche 208a se deplace dans la fente 203b et permet d'effectuer 
40 le reglage du bras de leVier du levier 208. 
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En fonctionnemcnt, lorsque 1' arbre 215 est entraine en 
rotation clans le sens inverse des aiguilles d'unc montre commc 
rcproscnto dans la figure 14, 1 'organe d'embrayage 217a est entrai- 
ne en rotation avec 1 'orcanc 216a de facon a provoquer 1 "engagement 
5 des parties d'embrayage 216b et 217b avec les parties d'embrayage 
cooptrantes 224a et 2:?4b. A ce stade, pendant lequel la partie 
d'embrayage 217b est engagee contrc la partie 224b, la partie d 1 
embrayage 216b continue de tourner au dela de la partie 224a en 
sens inverse des aiguilles d'une montre. Lorsque la force appliquee 

lO a 1'arbre 215 est supnrimee, l'orcane de commande 216 est ramene 
dans le sens des aiguilles d'une montre par la sollici tation elas- 
tique du ressort 218 jusqu'a ce que la partie d'embrayage 216b soit 
engagee contre la partie 224a et de facon a provoquer la formation 
d'un intervalle entre les organes 216a et 217a. 

15 A ce stade, la partie dienclenchement 225a de I'organe d« 

arre*t 225 coulissant sur la peripherie des organes 216a et 217a 
s'insere, par suite d'une action de poussee, dans cet intervalle # 
En consequence, le premier organe de commande 216 ne peut &tre 
entraine en rotation en sens inverse des aiguilles d'une montre 

20 avant que le second organe de commande 217 ait ete entraine en 
rotation dans le sens des aiguilles d'une montre, 

Lorsque 1 'organe d'embrayage 216a vient en contact avec 
l'organe 217a, 1 1 arbre a cames 214 est entraine en rotation de 
fa^on a fermer le robinet a quatre voies. Simultanement la surface 

25 de came de l'organe 216 pousse le galet 223 et provoque le pivote- 
mcnt du levier 221a en sens inverse des aiguilles d'une montre 
dans la figure 14, d'ou il resulte que la vanne a eau 221 est 
ouverte. 

A la suite de l'ouverture de la vanne a eau 221, la chambre 
30 204 a electrode positive est remplie d'eau naturelle et 1 'eau est 
ensuite introduite dans la chambre 203 a electrode negative en pas- 
sant au-dessus du rebord de debordement. L 'operation de basculement 
du levier 221a provoque la fermeturc de 1 ' interrupteur de fin de 
course 235 de facon a placer les electrodes 205 et 206 en etat d* 
35 6tre mises sous tension. 

L'eau alimcntoe a la chambre 203 a electrode negative s' 
ocoulc dans la chambre inferieure 232b du cylindre 232 de sorte 
que le flotteur 233 atteint son niveau maximal haut pour lequel 
le flotteur 233 est applique cohtre le siege 232e et l'ouverture 
40 232d est fcrmee,puis l'eau est ensuite introduite par 1 'orifice 
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232 f dans la chamhrc super ieure 232a. Le niveau d'cau dans la cham- 
bre sup^ricure 232a s 'clove avcc un decalage dans le temps par 
rapport a celui dans la ch. .alnrc 203 de 1 'electrode negative et le 
flottour 234 est soulcve par la montee du niveau de l'eau de facon 
5 a actionner 1" intcrrupteur dc fin dc course 236 en l'amenant k 1« 
6 tat fermc, les Electrodes 205 ct 206 etant alors mises sous ten- 
sion pour realiser 1 f ioni sation . 

Lorsque le niveau de I'cau dans la chambre 203 a electrode 
negative s'clove par suite de 1 ' elec troosmose , le flotteur 207 est 

10 deplace vers le haut et le levier 200 est bascule. Le basculement 
du levier 208 a pour effet d'abaisser la tige cooperante 209 qui 
pousse l'organe d'embrayage 224 vers l'arriere degageant la partie 
d 1 em bray age 224a de la partie d»embrayage cooperante 216b de facon 
a amener le premier organe de commande 216 a £tre entraine en rota- 

15 tion sous 1 'effet de la solicitation elastiquc du ressort, dans 
le sens des aiguilles d«une montre,et, simul tanement, le galet 223 
est pousse par la surface de came de 1 f organe 216 et ferme la 
vanne a eau. 

L f additif liquide est alimente a la chambre 203 par le 

20 deplacement de va-et-vient du plcnoeur 227b qui est actionne par 
le basculement du levier 221a . 

Lorsque le premier organe de commande 216 est entraine en 
rotation, le ressort de traction 213 tendu entre les organes 216 
et 217 est mis sous tension de facon a provoquer la rotation du 

25 second organe de commande 217 lorsque la partie d'embrayage 217b 
est degagoe de la partie 224b. Le moment ou s 'effectue I'operation 
de degagement de la partie 224b est retarde d'un certain delai 
aprSs que la partie 224a est-degagee de la partie d«embrayage 216b 
de sorte que I'arbre a came 214 est entraine en rotation apres 

30 que les electrodes 205 et 206 aient ete raises hors circuit. 

La rotation de l f arbre a canes 214 provoque I'ouverture 
du robinct a quatro voies et le transfer t du volume d'eau compor- 
tant unc quantite importantc de particules cationiques, par l»in- 
termediaire uu robinet a quatre voies, de la chambre a electrode 

35 negative 203 au reservoir de stockago 212. Le volume d ! eau restant 
dans la chambre a electrode positive 204 s'ecoulc a travcrs le ro- 
binet a quatre voies jusqu'a la conduite de vidange. 

La figure 16 rcprosente un autre mode de realisation du 
dispositif destine a introduirc ' 1 'addi tif dans lequel 1'additif 

40 est constitue par une pluralite de comprimes. Ce dispositif est 
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posit ionno sur la plaque de dcsr.us du recipient et comporte une 
plaque de distribution constitute par un secteur 301 monte pivo- 
tant sur une broche fixe 302, un orifice de sortie 303 forme dans 
une paroi verticale 304 de facon a £tre situe en face du secteur 
5 301, un espace de stockage 305 dispose sur le c6te arriere de la- 
dite paroi 304, une paire de rails de guidage 306 disposes de part 
et d»autre de 1' espace de stockage 305, un organe poussoir 307 mon- 
te coulissant le long des rails 306 et sollicite par des ressorts 
de compression 303 vers l"orifice 303. Le secteur 301 coopere, par 

10 exemple, avec une tige verticale 309 agissant de la m£rae maniere 
que la tige 209 representee dans les figures 12 a 15. - 

Les comprimes d*additif a I'etat solide, destines a ame- 
liorer la qualite de l"eau, sont disposes entre la paroi 304 et 
l'organe 307 et distribues par le pivotement du secteur 301 de 

15 maniere k pousser le comprime precedent par l'evi dement concave 
301a du secteur 301 et a faire tomber le comprime dans la chambre 
a electrode. 
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REVENDICATI ONS 

1. - Un dispositif d'alimentation en eau potable caracteri- 
se en ce qu'il coroprend unc chambre comportant une electrode nega- 
tive, une charabre comportant. une electrode positive, une cloison 
poreuse pour separer les chambres, cloison a travers laquelle les 

5 particules cationiques sont transferees dans la chambre k electrode 
negative et les particules anioniques sont transferees dans la 
chambre a electrode positive par l'effet d'un courant d'ionisation 
applique aux electrodes, un reservoir dispose au-dessous de la 
chambre a electrode negative destine a stocker un volume d'eau 

10 comportant une quantite importante de particules cationiques, un 
systeme de robinet dispose entre le reservoir et la chambre a elec- 
trode negative, des moyens pour alimenter les chambres en eau 
naturelle et un dispositif de commande pour commander sequentiel- 
lement le reroplissage des chambres en eau naturelle, la mise sous 

15 tension des electrodes, puis le transfer t de l'eau comportant une 
quantite importante de particules cationiques, de la chambre a 
electrode negative audit reservoir de stockage. 

2. - Un dispositif d'alimentation en eau potable selon la 
revendication 1 caracterise en ce que le dispositif de commande 

20 comprend un premier flotteur dispose dans le reservoir, un premier 
dispositif interrupteur destine a etre actionne en reponse a 1 'ac- 
tion dudit premier flotteur, lorsque ledit flotteur est abaisse 
jusqu'a un niveau predetermine par suite de la consommation de 1« 
eau contenue dans ledit reservoir, au moins un second flotteur 

25 dispose dans au moins l'une desdites chambres, un second disposi- 
tif interrupteur destine k etre actionne en reponse k 1 'action 
dudit second flotteur, lorsque ledit second flotteur est deplace 
k un premier et k un second niveaux determines d'une maniere 
telle que les chambres sont remplies d'eau naturelle jusqu'a ce 

30 que l'eau atteigne le premier niveau et que 1 'ionisation est effec- 
tuee et poursuivie jusqu'a ce que l'eau atteigne le second niveau 
dans la chambre dans laquelle le second flotteur est dispose, et 
un systeme de commande autooa tique qui comporte un dispositif de 
commande d' interrupteur, lequel comprend des moyens pour declencher 

35 le demarrage d'un cycle de fonctionnement a la suite d'un signal 
provenant du premier dispositif interrupteur, lorsque le premier 
flotteur est abaisse jusqu'au niveau predetermine et pour action- 
ner les moyens d'alimentation de fa?on k provoquer le reroplissage 
des chambres avec de l'eau naturelle, des moyens pour actionner 
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les moyens d' alimentation en sens inverse de facon a arr^ter 1" 
alimentation en eau naturelle k la suite d'un signal provenant du 
second dispositif interrupteur, lorsque 1 'eau atteint le premier 
niveau et des moyens pour declencher la fourniture de courant d 1 

.5 ionisation aux electrodes, des moyens pour arrester la fourniture 
du courant aux electrodes a la suite d'un signal prove narvt du 
second dispositif interrupteur , lorsque l ! eau atteint le second 
niveau par suite de 1 'electroosmose, et des moyens pour actionner 
le systeme de robinet de facon a faire communiquer la chambre a 

10 electrode negative avec le reservoir pour achever ainsi le cycle 
de fonctionnement. 

3 # - Un dispositif d* alimentation en eau potable selon la 
revendi cation 1 caracterise en ce que le dispositif de commande 
comprend un premier flotteur dispose dans le reservoir, un premier 

15 dispositif interrupteur destine a £tre actionne en reponse a lec- 
tion dudit flotteur lorsque le flotteur est abaisse a un niveau 
predetermine par suite de la consommation du volume d'eau contenu 
dans le reservoir, au moins un second flotteur dispose dans au 
moins une des chambres, un second dispositif interrupteur destine 

20 a 6tre actionne en reponse a 1* action du second flotteur, lorsque 
le second flotteur est deplace k un niveau determine, d'une maniere 
telle que les chambres sont remplies d'eau naturelle jusqu'a ce 
que l'eau atteigne le niveau determine et un systeme de commande 
automatique comportant un dispositif de commande d f interrupteu r 

25 qui comprend des moyens pour declencher le demarrage d'un cycle 
de fonctionnement a la suite d'un signal provenant du premier dis- 
positif interrupteur, lorsque le premier flotteur est abaisse au 
niveau predetermine et pour actionner les moyens d^limentation de 
facon k provoquer le remplissage des chambres avec de 1 'eau natu- 

30 relle, des moyens pour actionner les moyens d'alimentation en sens 
inverse de facon k arr£ter 1 'alimentation en eau naturelle a la 
suite d'un signal provenant du second dispositif interrupteur 
lorsque 1 'eau atteint le niveau determine, des moyens pour declen- 
cher 1 'alimentation du courant d'ionisation aux electrodes, un dis- 

35 positif de minuterie actionne simultanement au declenchement de 

1 'alimentation en courant et realise de facon k arr£ter l 1 alimenta- 
tion en courant apres un delai predetermine et des moyens pour 
actionner le systeme de robinet de facon a faire communiquer la 
chambre k electrode negative avec le reservoir de facon k achever 

40 ainsi le cycle de fonctionnement. 
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4 # - Un dispositif d f alimentation en eau potable selon la 
revendication 1 caracterise en ce que le dispositif de commande 
comprend au moins un flotteur dispose dans au moins une des cham- 
bres, un dispositif interrupteur destine a £tre actionne en repon- 
5 se a 1» action dudit flotteur, lorsque ledit flotteur est deplace 
a un niveau determine, d'un maniere telle que les chambres sont 
remplies d'eau naturelle jusqu'a ce que 1 "eau atteigne le niveau 
determine, et un systeme de commande automatique qui comporte des 
moyens regies manuellement pour declencher le demarrage d'un cycle 

lO de fonctionnement et pour actionner les moyens d 1 alimentation de 
facon a provoquer le remplissage des chambres avec de l'eau natu- 
relle, des moyens pour actionner les moyens d 1 alimentation en 
sens inverse de facon a arrSter 1 'alimentation en eau naturelle k 
la suite d'un signal dudit dispositif interrupteur, lorsque l'eau 

15 atteint le niveau determine, des moyens pour declencher I'alimen- 
tation en courant d'ionisation des electrodes et des moyens pour 
arr^ter 1 'alimentation en courant des electrodes apres un delai 
predetermine et des moyens pour actionner le systeme de robinet 
de facon a faire communiquer la chambre a electrode negative avec 

20 le reservoir, pour achever de ce fait le cycle de fonctionnement* 

5. - Un dispositif d'alimentation en eau potable selon I 1 
une quelconque des revendications 2 et 3 caracterise en ce qu *il 
comporte en outre des moyens pour ajouter un additif destine a 
ameliorer la qualite de I'eau, lorsque l'eau est fournie aux chara- 

25 bres, ledit additif etant choisi dans le groupe constitue par les 
metaux et les composes con tenant des raetaux. 

6. - Un dispositif d ^alimentation en eau potable selon la 
revendication 5 caracterise en ce Que les moyens prevus pour ajou- 
ter un additif comportent un recipient destine a recevoir cet ad- 

30 ditif se presentant sous forme de table ttes et un dispositif de 
distribution pour faire tomber dans le volume .d'eau contenu dans 
les chambres un certain nombre desdites table ttes, a chaque cycle 
de fonctionnement. 

7 # - Un dispositif d'alimentation en eau potable selon la 

35 revendication 5 caracterise en ce que les moyens prevus pour ajou- 
ter un additif comprennent un reservoir destine a contenir cet 
additif a l'etat liquide et un dispositif a piston plongeur pour 
deverser ledit additif dans le volume d'eau contenu dans lesdites 
chambres • 

40 8.- Un dispositif d'alimentation en eau potable selon 1« une 
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quelconque des revendications 2, 3 et 4 caracterise en ce que les 
moyens d* alimentation comprennent un robinet par 1 1 intermedial re 
duquel une conduite d'eau communique avec l'une des chambres, ce 
systeme de robinet comportant un trajet suivant lequel les chambres 
5 communiquent 1 'une avec I'autre pendant 1 'alimentation en eau 
naturelle des chambres, 

9»- Un dispositif d'alimentation en eau potable selon la 
revendi cation 5 caracterise en ce que les moyens d' alimentation 
comprennent un robinet par 1 'intermediaire duquel une conduite d* 

lO eau communique avec I'une des chambres, ce systeme de robinet com- 
portant un trajet suivant lequel les chambres communiquent 1 f une 
avec I'autre pendant l 1 alimentation en eau naturelle des chambres, 
et les moyens destines a ajouter un additif comprennent un orifice 
de sortie communiquant avec la chambre a electrode positive • 

15 10.- Un dispositif d' alimentation en eau potable selon la 

revendication 1 caracterise en ce que le dispositif de commande 
comprend au moins un premier flotteur dispose dans au moins une 
des chambres, un premier dispositif interrupteur destine a 6tre 
actionne en reponse a 1 'action dudit premier flotteur lorsque ce 

20 dernier est amene a un premier niveau, d'une maniere telle que les 
chambres sont remplies d'eau naturelle jusqu*a ce que l'eau attei- 
gne le premier niveau, au moins un second flotteur dispose dans 
au moins une des chambres, un second dispositif interrupteur desti- 
ne a e'tre actionne en reponse a 1 'action dudit second flotteur 

25 lorsque ce dernier est amene a. un second niveau, d'une maniere 
telle que les niveau* d'eau dans les chambres sont deplaces par 
electroosmose jusqu»a ce que l'eau atteigne le second niveau et 
un systeme de commande automatique comportant un dispositif de 
commande d 'interrupteur qui comprend des moyens pour declencher 

30 le demarrage d'un cycle de f onctionnement et pour actionner les 
moyens d' alimentation de fa^on a provoquer le remplissage des 
chambres avec de l'eau naturelle, des moyens pour actionner les 
moyens d' alimentation en sens inverse de facjon a arr&ter 1 'alimen- 
tation en eau naturelle a la suite d'un signal provenant du premier 

35 dispositif interrupteur lorsque l'eau atteint le premier niveau, 
des moyens pour declencher 1 'alimentation du courant d'ionisation 
aux electrodes, des moyens pour arrSter 1 'alimentation du courant 
a la suite d'un signal provenant du second dispositif interrupteur, 
lorsque l'eau atteint le second niveau par suite de 1 • electroosmose, 

40 et des moyens pour actionner le systeme de robinet de faqon a faire 
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communiqucr la chambre a olectrodG negative avec le reservoir, 
facon a achever ainsi un cycle de f onctionnement # 
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